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Es wtrd eine tragbare hin- und hergehende Sage mit einem 
Werkzeuggehause (3), einem von diesem umschlossenen 
elektrischen Motor (5) mit einer Ausgangswelle (6), einem 
langlichen Gleitstuck (11) zum Halten eines Sageblatts (30) 
und einer Vorrichtung zur Umwandlung der Drehbewegung 
des Motors in eine hin- und hergehende Bewegung des 
Gleitstucks in dessen Langsrichtung beschrieben. Die Vor- 
richtung zur Bewegungsumwandlung weist ein mit der Aus- 
gangswelle in Eingriff stehendes Kegelrad (14), das urn eine 
gegenuber einer senkrecht zur Langsrichtung des Gleit- 
stucks stehenden Ebene geneigten Achse drehbar ist, einen 
auf dem Gleitstuck angeordneten Gleitblock (17) mit einer an 
seiner Unterseite senkrecht zur Langsrichtung des Gleit- 
stucks ausgebildeten Fuhrungsnut (18), und einen auf dem 
Kegelrad exzentrisch zu dessen Mine angebrachten Stift 
{15), der lose in die Fuhrungsnut des Glettbtocks eingepaBt 
ist, auf. Hierdurch wird erreicht, dais wahrend des Betriebs 
des Motors das Gleitstuck eine zusammengesetzte Orbital- 
bewegung mit einer Hin- und Herbewegung in Langsrich- 
tung und einer Schwenkbewegung um eine senkrecht zur 
Langsrichtung stehende Achse ausf uhrt. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine tragbare hin- und herge- 
hende Sage nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1. 

Bei einer bekannten tragbaren hin- und hergehenden 
Sage wird die Drehbewegung eines Motors in eine hin- 
und hergehende Bewegung umgewandelt, die zu einem 
ein Sageblatt tragenden Gleitstuck ubertragen wird. 
Das Gleitstuck wird somit in hin- und hergehender Wei- 
se bewegt, urn den Sagevorgang zu vollfuhren. Urn die 
Wirksamkeit des Sagevorgangs zu erhohen, wird die 
hin- und hergehende Bewegung des Gieitstucks weiter- 
hin mit einer Drehbewegung kombiniert, um dem Gleit- 
stuck bzw. dem Sageblatt eine Orbitalbewegung zu er- 
teilen. 

Es wurden bereits verschiedene Mechanismen und 
Anordnungen vorgeschlagen, um bei einer hin- und her- 
gehenden Sage eine derartige Orbitalbewegung zu er- 
halten. Beispielsweise wird in den japanischen Ge- 
brauchsmuster-VeroffentlichungenNrn. 57-1 83 105 und 
57-1 85 502 eine solche Anordnung of fenbart, beiderdie 
Mittel zur Umwandlung der Drehbewegung eines An- 
triebsmotors in eine auf ein Gleitstuck ubertragbare 
hin- und hergehende Bewegung eine Nockensteuerung 
enthalten, so daB dem Gleitstuck in Verbindung mit der 
hin- und hergehenden Bewegung auch eine Drehbewe- 
gung ubermittelt wird Die US-PS 43 85 443 zeigt eine 
weitere Anordnung, bei der ein als Bewegungsumfor- 
mer dienendes Kegelrad mit seiner Achse gegenuber 
einer quer zur Achse der hin- und hergehenden Bewe- 
gung des Gieitstucks stehenden Ebene geneigt ist, um so 
dem Gleitstuck in Verbindung mit der hinund hergehen- 
den Bewegung eine Drehbewegung mitzuteilen. 

Die zuerst erwahnte Anordnung ist jedoch insofern 
nachteilig, als die Nockensteuerung eine komplizierte 
Struktur erfordert Bei der letztgenannten Anordnung 
kann die Nockensteuerung aufgrund der Neigung des 
Kegelrades fortgelassen werden. Da jedoch die Achse 
des Kegelrades nur gegenuber einer quer zur Achse der 
hin- und hergehenden Bewegung des Gieitstucks ste- 
henden Ebene geneigt ist, kann die Anordnung nicht die 
erwahnte Orbitalbewegung erzeugen, sondern eine bo- 
genformige Bewegung mit einem Vorwarts- und einem 
Riickwartshub auf einem gemeinsamen Weg. Daher 
sind geeignete Verbindungselemente.die gegenuber der 
Nockensteuerung unterschiedlich sind, zwischen dem 
Kegelrad und dem Gleitstuck erforderlich. Dies hat den 
Nachteil, daB die Anordnung kompliziert wird. 

Es ist daher die Aufgabe der vorliegenden Erfindung, 
eine tragbare hin- und hergehende Sage zu schaffen, bei 
der die Mittel zur Erzeugung einer zusammengesetzten 
Orbitalbewegung fur ein Sageblatt von einfacher Kon- 
struktion sind, so daB die Sage kostengtinstig hergestellt 
werden kann. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB gelost durch 
die im kennzeichnenden Teil des Anspruchs 1 angege- 
benen Merkmale. Vorteilhafte Weiterbildungen der erf- 
indugnsgemaBen Sage ergeben sich aus den Unteran- 
spriichen. 

Die Erfindung betrifft somit eine tragbare hin- und 
hergehende Sage mit einem Werkzeuggehause, einem 
von diesem umgebenen elektrischen Motor, mit einer 
Ausgangswelle, einem langlichen Gleitstuck zum Halten 
eines Sageblatts und einer Vorrichtung zur Bewegungs- 
umwandlung innerhalb des Werkzeuggehauses, um die 
Drehbewegung des Motors in eine hin- und hergehende 
Bewegung des Gieitstucks in Langsrichtung umzuwan- 
deln, und zeichnet sich dadurch aus, daB die Vorrichtung 
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zur Bewegungsumwandlung ein mit der Ausgangswelle 
des elektrischen Motors in Eingriff stehendes Kegelrad. 
das um eine gegenuber einer senkrecht zur Langsrich- 
tung des Gieitstucks stehenden Ebene geneigten Achse 
5 drehbar ist, einen auf dem Gleitstuck angeordneten 
Gleitblock mit einer an seiner Unterseite senkrecht zur 
Langsrichtung des Gieitstucks ausgebildeten Fuhrungs- 
nut, und einen auf dem Kegelrad exzentrisch zu dessen 
Mitte angebrachten Stift, der lose in die Fuhrungsnut 
io des Gleitblocks eingepaBt ist, aufweist, derart, daB wah- 
rend des Betriebs des elektrischen Motors das Gleit- 
stuck eine zusammengesetzte Orbitalbewegung mit ei- 
ner Hin- und Herbewegung in Langsrichtung und einer 
Schwenkbewegung um eine senkrecht zur Langsrich- 
1 5 tung stehende Achse ausfiihrt. 

Die Erfindung wird im folgenden anhand von in den 
Figuren dargestellten Ausfuhrungsbeispielen naher er- 
lautert Es zeigen: 
Fig. 1 die Seitenansicht eines ersten Ausfiihrungsbei- 
20 spiels einer tragbaren hin- und hergehenden Sage, 

Fig. 2 einen vergroBerten Ausschnitt der wesentli- 
chen Teile der Sage nach Fig. 1 in teilweiser Schnittdar- 
steliung, 

Fig. 3 einen vergroBerten Ausschnitt der wesentli- 
25 chen Teile der Sage nach Fig. 1 in der Draufsicht in 
teilweiser Schnittdarstellung, 

Fig. 4 eine vergroBerte Schnittansicht entlang der Li- 
nie lV-lVinFig.2, 
Fig. 5 die Seitenansicht der wesentlichen Teile einer 
30 tragbaren hin- und hergehenden Sage gemaB einem 
zweiten Ausfuhrungsbeispiel in teilweiser Schnittdar- 
stellung, 

Fig. 6 eine Draufsicht auf die wesentlichen Teile der 
Sage in Fig. 5 in teilweiser Schnittdarstellung, 
35 Fig. 7 eine Schnittansicht entlang der Linie VII- VI I in 
Fig. 5, und 

Fig. 8 eine Seitenansicht des Spannmechanismus in 
teilweiser Schnittdarstellung. 
In den Fig. 1 und 2 ist eine tragbare hin- und herge- 

40 hende Sage 1 gezeigt, die ein Motorgehause 2, ein inte- 
gral mit diesem ausgebildetes und sich in Vorwartsrich- 
tung von diesem erstreckendes Werkzeuggehause 3 und 
einen sich in RuckwSrtsrichtung vom Motorgehause 2 
erstreckenden Handgriff 4enthalt 

45 Ein im Motorgehause 2 eingeschlossener elektrischer 
Motor 5 weist eine Ausgangswelle 6 auf, die drehbar 
von einem in einem Lagergehause 2a angeordneten La- 
ger gestutzt ist und sich in den unteren Bereich des 
Werkzeuggehauses 3 erstreckt. Die Ausgangswelle 6 

so besitzt ein an ihrem freien Ende ausgebildetes Kegelrad 
7. 

Ein scheibenfdrmiger Halter 8 fur eine Getriebewelle 
10 ist im unteren Bereich des Werkzeuggehauses 3 vor- 
gesehen, in dem sich eine Erhebung befindet. Der Halter 
55 8 ist durch eine Schraube 9 am Werkzeuggehause 3 
befestigt. Die Getriebewelle 10 weist einen Flansch auf 
und ist in den Halter 8 eingepaBt, und sie erstreckt sich 
von der Mitte der oberen Flache des Halters 8 nach 
oberi. 

60 Ein Gleitstuck 1 1 in Form eines rechteckigen Stabes 
ist im oberen Bereich des Werkzeuggehauses 3 vorgese- 
hen und erstreckt sich in dessen Axial- oder Langsrich- 
tung. Das Gleitstuck 11 hat ein vorderes Ende, das sich 
im wesentlichen am Vorderende des Werkzeuggehau- 

65 ses 3 befindet, ein hinteres Ende, das sich im wesentli- 
chen am Hinterende des Werkzeuggehauses 3 befindet, 
und einen mittleren Abschnitt, dessen obere und untere 
Flache mit einem Paar von ersten Fiihrungsrollen 12 in 
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Beruhrung stehen, die im wesentlichen im mittleren Be- Fuhrungsnut 18 des Gleitblocks 17 durch den rechtecki- 

reich des Werkzeuggehauses 3 gelagert sind, so daO das gen Metalltrager 16. so daB eine hin- und hergehende 

Gleitstiick 1 1 fur eine hin- und hergehende Bewegung in Bewegung in Axial- oder Langsrichtung auf das Gleit- 

Axial- oder Langsrichtung zwischen ihnen gefuhrt wer- stuck 1 1 ubertragen wird. Wahrend der Hin- und Herbe- 

den kann. Die Fuhrungsrollen 1 2 bilden die Drehpunkte s wegung des Gleitstucks 1 1 wird der exzentrische Stift 15 

der Vertikal- oder Drehbewegung des Gleitstucks 11, zusammen mit dem rechteckigen Metalltrager 16 mit- 

wienachfolgenderlautertwird. ~ tels des geneigten Kegelrades 14 vertikal bewegt und 

Eine Bewegungsumwandlungsvorrichtung 13 ist hin- erreicht seine hochste und tiefste Stellung im wesenth- 

ter der Ausgangswelle 6 des elektrischen Motors 5 an- chen an den entgegengesetzten Enden der Fuhrungsnut 

geordnet und dient zur Umwandlung der Drehung des io 18 des Gleitblocks 17 entsprechend der Mittelstellung 

Motors 5 in die hin- und hergehende Bewegung des des Vor- und Ruckwartshubes der Hin- und Herbewe- 

Gleitstucks 1 1. gung. Dies hat zur Folge, daB das Gleitstiick 1 1 in einer 

Wie aus den Fig. 2 bis 4 ersichtlich ist, enthalt die Schaukelbewegung vertikal um die Fuhrungsrollen 12 

Vorrichtung 13 ein Kegelrad 14, einen exzentrischen als Drehpunkte gedreht wird, so daB dem vorderen En- 

Stift 15, einen rechteckigen Metalltrager 16 und einen 15 de des Gleitstucks 11 eine Drehbewegung in Verbin- 

Gleitblock 17. Das Kegelrad 14 wird uber ein Lager dung mit der Hinund Herbewegung erteilt wird. Mit 

durch die Getriebewelle 10 drehbar auf dem Halter 8 anderen Worten. jede Drehung des Kegelrades 14 er- 

getragen und weist eine untere Oberflache auf, die in gibt eine Hin- und Herbewegung des exzentrischen Stif- 

Eingriff mit dem Kegelrad 7 der Ausgangswelle 6 steht. tes 15 und des rechteckigen Metalltragers 16 in der 

Der exzentrische Stift 15 erstrecktsich von einer oberen 20 Fuhrungsnut 18 des Gleitblocks 17, so daB ein Zyklus 

Oberflache des Kegelrades 14 nach oben in einern vor- einer Orbitalbewegung auf das Gleitstiick 11 iibertra- 

bestimmten radialen Abstand von der Getriebewelle 10. gen wird. 

Der rechteckige Metalltrager 16 ist uber einen Dich- Wie in den Fig. 3 und 4 gezeigt ist, werden im hinteren 

tungsring auf den exzentrischen Stift 15 aufgesetzt. Der Bereich des Werkzeuggehauses 3 die seitlichen Flachen 

Gleitblock 17 ist in eine Nut eingesetzt, die in einer 25 des Gleitstucks 11 zwischen einem Paar von zweiten 

unteren Oberflache des hinteren Abschnitts des Gleit- Fuhrungsrollen 22 gehalten, die von sich im wesentli- 

stticks 11 senkrecht zu dessen Langsrichtung ausgebil- chen vom hinteren Ende des Werkzeuggehauses 3 nach 

det ist, und durch einen Bolzen befestigt Der Gleitblock unten erstreckenden Stiitzwellen 23 getragen werden, 

17 hat in seiner unteren Oberflache eine Fuhrungsnut so daB eine von den Fuhrungsrollen 22 gefuhrte hin- und 

18. die sich quer zur Langsrichtung des Gleitstucks 11 30 hergehende Axial- oder Langsbewegung und eine 

erstreckt Drehbewegung des Gleitstucks 11 auftreten kann. Jede 

Wie am besten in Fig. 4 gezeigt ist, ist die die Dreh- der Fuhrungsrollen 22 ist an der dem Gleitstiick 1 1 ent- 

achse des Kegelrades 14 bildende Getriebewelle 10 um gegengesetzt liegenden AuBenseite von einer Lager- 

einen Winkel agegenuber einer Ebene geneigt, die quer stutze 24 gehalten, die einen kanalartigen Querschnitt 

zur Langsrichtung des Gleitstucks 11 verlauft, so daB 35 aufweist und zwischen dem Einschnitt im Gleitstiick 11 

das Kegelrad 14 dem Halter 8 um den Winkel a zur und dem Gleitblock 17 angeordnet ist. 

Ebene senkrecht zur Langsrichtung des Gleitstucks 11 Ein Paar von ersten Schmiermittelspendern 25, wie 

geneigt gegenuberliegt Das Kegelrad 14 hat eine Quer- mit Schmiermittel getrankte Schwamme, sind einander 

schnittsform, bei der der vordere Abschnitt eine andere gegenuberliegend auf jeweils einer Seite des Gleit- 

Dicke aufweist als der hintere Abschnitt, so daB wah- 40 blocks 17 angeordnet und mit dem rechteckigen Metall- 

rend der Drehung das Gewicht des Kegelrades 14 aus- trager 16 in Eingriff bringbar. Ein zweiter Schmiermit- 

geglichen werden kann. Der exzentrische Stift 15 ist so telspender 26, beispielsweise mit Schmiermittel ge- 

angeordnet,dafl,wenndas Kegelrad 14 in der geneigten trankter Filz. und eine Gummiplatte 27 zur Verhinde- 

Stellung gemaB Fig. 4 ist, er sich im wesentlichen im rung des Eintritts von Staub in das Werkzeuggehause 3 

mittleren Abschnitt der Fuhrungsnut 18 im Gleitblock 45 sind im wesentlichen im mittleren Bereich des Werk- 

17 und direkt hinter der Getriebewelle 10 des Kegelra- zeuggehauses 3 vor den ersten Fuhrungsrollen 12 in der 

des 14 befindet, wie in den Fig. 3 und 4 gezeigt ist. Der Weise angeordnet, daB sie das Gleitstiick 1 1 umgeben. 

rechteckige Metalltrager 16 ist gleitend in der Fuh- Das Werkzeuggehause 3 ist mit einer Aussparung 3a 

rungsnut 18 des Gleitblocks 17 aufgenommen und be- gegenuberliegend dem hinteren Ende des Gleitstucks 1 1 

sitzt eine verjungte obere Oberflache zur Anpassung an 50 ausgebildet. Eine Fuhrungskugel 28 ist in der Ausspa- 

den Neigungswinkel des Kegelrades 14, so daB die obe- rung 3a aufgenommen und steht unter der Einwirkung 

re Oberflache des Metalltragers 16 in einem flachen einer Feder 29, so daB sie etwa zur Halfte nach unten 

Gleitkontakt mit der unteren Oberflache der Fuhrungs- herausstehen und in Anlage an der oberen Oberflache 

nut 18 gehalten werden kann. des hinteren Endes des Gleitstucks 1 1 gehalten werden 

Fig. 2 zeigt ein Drucklager 19 zwischen der unteren 55 kann, so daB dieses nach unten gedriickt wird 

Oberflache des Kegelrades 14 und dem Halter 8, und ein Wie Fig. 2 zeigt, ist ein Sageblatt 30 abnehmbar am 

Lager 20, das uber eine Stutzwelle 21 vom Lagergehau- Vorderende des Gleitstucks 1 1 mittels eines im wesent- 

se 2a getragen wird, derart, daB es in Eingriff mit einem lichen D-fdrmigen Klemmblocks 31, einer Positionie- 

abgestuften Umfangsbereich 14a in der oberen Oberfla- rungsschraube 32 und eines Haitebolzens 33 befestigt. 

che des Kegelrades 14 gedreht wird. 60 Das Sageblatt 30 erstreckt sich nach vorn durch eine 

Bei dieser Ausbildung der Bewegungsumwandlungs- Offnung 34a eines Schuhs 34, dessen unterer Abschnitt 

vorrichtung 13 wird das Kegelrad 14 mit dem Neigungs- kippbar am vorderen Endes des Werkzeuggehauses 3 

winkel a zur senkrecht zur Langsrichtung des Gleit- mit Hilfe eines Stiftes 35 befestigt ist 

stucks 11 stehenden Ebene durch die Ausgangswelle 6 Ein Spannmechanismus 36 ist am vorderen Ende des 

des Motors 5 um die um den Winkel a zur Ebene senk- 65 Werkzeuggehauses 3 befestigt. Wie aus den Fig. 1 bis 3 

recht zur Langsrichtung des Gleitstucks 11 geneigte ersichtlich ist, enthalt der Spannmechanismus 36 einen 

Getriebewelle 10 gedreht. Dies bewirkt eine hin- und Korper 37, einen Handgriff39, einen Spannhebel 40 und 

hergehende Bewegung des exzentrischen Stifts 15 in der ein Spannband 42. Der Korper 37 ist an seinem hinteren 
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Ende von einer Stiitzwelle 38 des Werkzeuggehauses 3 
getragen und erstreckt sich parallel zum Sageblatt 30. 
Der Korper 37 ist an der unteren Oberflache seines 
Vorderendes mit einer im wesendichen umgekehrten 
V-formigen Spannflache 37a ausgebildet Der Handgriff 
39 hat einen schraubenformigen Schaft 39a, der in den 
oberen Abschnitt des Korpers 37 eingeschraubt ist Der 
Spannhebel 40 besitzt einen mittleren Abschnitt der 
drehbar auf einem Stift 41 gelagert ist ein mit der unte- 
ren Oberflache des Schaftes 39a des Handgriffs 39 in 
Eingriff bringbares Ende und ein anderes, mit einer Ver- 
tiefung 40a versehenes Ende. Das Spannband 42 ist ket- 
tenartig ausgebildet und mit einem Ende am Korper 37 
befestigt. Ein Werkstuck kann zwischen der Spannfla- 
che 37a des Korpers 37 und dem Spannband 42 in senk- 
rechter Stellung zum Sageblatt 30 gehalten werden. Das 
Spannband 42 wird dann mit der Vertiefung 40a des 
Spannhebels 40 in Eingriff gebracht und der Handgriff 
39 wird nach unten in den Kdrper 37 eingedreht so daB 
der Spannhebel 40 geschwenkt wird, urn das Spannband 
42 zu spannen. Das Werkstuck kann auf diese Weise fest 
gehalten werden. 

Die vorbeschriebene hin- und hergehende tragbare 
Sage arbeitet wie folgt: 

Zunachst wird der elektrische Motor 5 in Tatigkeit 
versetzt, urn die Ausgangswelle 6 zu drehen. Dies be- 
wirkt daB das Kegelrad 14, das uber das Kegelrad 7 mit 
der Ausgangswelle 6 in Eingriff ist, mit dem Neigungs- 
winkel a gegeniiber der zur Langsrichtung des Gleit- 
stucks 11 senkrechten Ebene urn die Getriebewelle 10 
gedreht wird, die urn den Winkel a gegeniiber der zur 
Langsrichtung des Gleitstucks 11 senkrechten Ebene 
geneigt ist. Zur gleichen Zeit wird auch der exzentrische 
Stift 15 ebenfalls urn die Getriebewelle 10 gedreht Da 
der Stift 15 ' zusammen mit dem rechteckigen Metalltra- 
ger 16 in die Fflhrungsnut 18 des Gleitblocks 17 einge- 
paBt ist, ergibt die Drehung des exzentrischen Stifts 15 
urn die Getriebewelle 10 dessen hin- und hergehende 
Bewegung innerhalb der Fuhrungsnut 18. Somit uber- 
mitteln der exzentrische Stift 15 und der rechteckige 
Metalltrager 16 eine hin- und hergehende Axial- oder 
Langsbewegung an das Gleitstiick 11. Wahrend der 
Hin- und Herbewegung des Gleitstucks 11 werden der 
exzentrische Stift 15 und der rechteckige Metalltrager 
16 aufgrund der Neigung des Kegelrades 14 in vertika- 
ler Richtung bewegt und erreichen die oberste und un- 
terste Stellung im wesentlichen an den einander entge- 
gengesetzten Enden der Fuhrungsnut 18 des Gleit- 
blocks 17 entsprechend den mrttleren Positionen des 
Vorwarts- und Ruckwartshubes der hin- und hergehen- 
den Bewegung. Dies hat zur Folge, daB das Gleitstiick 
11 in einer Schaukelbewegung urn die ersten Fuhrungs- 
rollen 12 als Drehpunkten vertikal geschwenkt wird. 

Genauer gesagt, wenn das Gleitstiick 11 am hinter- 
sten Ende des Ruckwartshubes positioniert ist, wie in 
den Fig. 2 bis 4 gezeigt ist, dann liegt der exzentrische 
Stift 15 direkt hinter der Getriebewelle 10 des Kegelra- 
des 14 und er befindet sich auch zusammen mit dem 
rechteckigen Metalltrager 16 im wesentlichen im mittle- 
ren Abschnitt der Fuhrungsnut 18 im Gleitblock 17. 
Wenn das Kegelrad 14 im Uhrzeigersinn urn 90° ge- 
dreht wird, wie Fig. 3 zeigt, dann werden der exzentri- 
sche Stift 15 und der rechteckige Metalltrager 16 glei- 
tend nach' rechts (Fig. 4) in der Fuhrungsnut 18 des 
Gleitblocks 17 verschoben, bis sie das rechte Ende der 
Fuhrungsnut 18 erreichen. Wenn das Kegelrad 14 urn 
weitere 90° gedreht wird, werden der exzentrische Stift 
15 und der rechteckige Metalltrager 16 nach links zum 
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mittleren Abschnitt der Fuhrungsnut 18 verschobea 
Wahrend dieser Gleitbewegung des exzentrischen Stifts 
15 und des rechteckigen Metalltragers 16 wird das 
Gleitstiick 11 vorwarts bis zum vordersten Ende des 
5 Vorwartshubes bewegt und der exzentrische Stift 15 
und der rechteckige Metalltrager 16 werden allmahlich 
mit der Fuhrungsnut und dem Gleitblock 17 nach unten 
versetzt bis sie ihre unterste Position erreichen, und 
werden dann allmahlich wieder nach oben versetzt Die- 
io se Versetzung bewirkt daB das hintere Ende des Gleit- 
stucks 1 1 allmahlich urn die Fuhrungsrollen 12 als Dreh- 
punkte nach unten geschwenkt wird. bis es die unterste 
Stellung erreicht hat,und anschlieBend wieder nach 
oben geschwenkt wird. Demgegenuber wird das vorde- 
15 re Ende des Gleitstucks 11, an dem das Sageblatt 30 
befestigt ist allmahlich nach oben geschwenkt bis die 
oberste Stellung erreicht ist, und wird dann wieder nach 
unten geschwenkt Somit wird das GleitstUck 11 in der 
Weise vorwartsbewegt, daB das Sageblatt 30 einen Weg 
20 in Form eines nach unten offenen Bogens vollfuhren 
kann. 

Wenn danach das Kegelrad 14 urn weitere 90° ge- 
dreht wird, gleiten der exzentrische Stift 15 und der 
rechteckige Metalltrager 16 in der Fuhrungsnut 18 des 
25 Gleitblocks 17 nach links, wie in Fig. 4 gezeigt ist, bis sie 
das linke Ende der Fuhrungsnut 18 erreichen. Wenn das 
Kegelrad 14 nochmals urn 90° gedreht wird, bewegen 
sich der exzentrische Stift 15 und der Metalltrager 16 
nach rechts in den mittleren Abschnitt der Fuhrungsnut 

30 18. Wahrend dieser Gleitbewegung des Stiftes 15 und 
des Metalltragers 16 wird das Gleitstiick 11 ruckwarts 
bis zum hinteren Ende des Ruckwartshubes bewegt und 
der exzentrische Stifte 15 und der Metalltrager 16 wer- 
den mit der Fuhrungsnut 18 des Gleitblocks 17 allmah- 

35 lich nach oben versetzt, bis sie ihre hochste Stellung 
erreichen, und anschlieBend werden sie wieder nach un- 
ten gefuhrt Diese Versetzung bewirkt, daB das hintere 
Ende des Gleitstucks 11 urn die Fuhrungsrollen 12 als 
Drehpunkte allmahlich nach oben geschwenkt wird, bis 

40 es seine hochste Stellung erreicht, und dann wird es 
wieder nach unten geschwenkt. Demgegenuber wird 
das vordere Ende des Gleitstucks 11, an dem das Sage- 
blatt 30 befestigt ist, allmahlich nach unten geschwenkt 
bis es die unterste Stellung erreicht und wird dann wie- 

45 der nach oben geschwenkt Daher wird das Gleitstuck 
1 1 in der Weise ruckwarts bewegt, daB das Sageblatt 30 
einen Weg in Form eines nach oben offenen Bogens 
vollfuhren kann. 
Somit bewirkt jede Drehung des Kegelrades 14 eine 

50 Hin- und Herbewegung des exzentrischen Stifts 15 und 
des rechteckigen Metalltragers 16 innerhalb der Fuh- 
rungsnut 18 des Gleitblocks 17, welche dem Gleitstuck 
1 1 oder dem Sageblatt 30 einen Zyklus einer Orbitalbe- 
wegung verleiht, die eine bogenformige Bewegung fur 

55 den Vorwartshub und eine bogenformige Bewegung auf 
einem unterschiedlichen Weg fur den ROckwartshub 
enthalt. Wahrend der Drehung des Kegelrades 14 wird 
diese Bewegung kontinuierlich ausgefuhrt, urn einen Sa- 
gevorgang durch das Sageblatt 30 zu erreichen. 

6o Die ersten Schmiermittelspender 25 sind so angeord- 
net, daB sie wahrend der Gleitbewegung des Stiftes 15 
und des Metalltragers 16 in der Fuhrungsnut 18 des 
Gleitblocks 17 an den jeweiligen Enden der Gleitbewe- 
gung mit dem Metalltrager 16 in Beruhrung kommen 

65 konnen. 

Dies stellt eine standige Schmierung des Metalltra- 
gers 16 durch die ersten Schmiermittelspender 25 sicher, 
wodurch eine glatte Gleitbewegung desselben in der 
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Fuhrungsnut 18 moglich ist. Das Gieitstuck 11 wird in 
Kontakt mit dem zweiten Schmiermittelspender 28 ge- 
halten, um durch diesen standig geschmiert zu werden. 
Dies gewahrleistet eine glatie Gleitbewegung des Gleit- 
stucks II zwischen den ersten Fuhrungsrollen 12 und 5 
den zweiten Fuhrungsrollen 22. Weiterhin verhinden 
die Gummiplatte 27 wirksam das Eindringen von Staub 
in das Werkzeuggehause 3. 

Da das hintere Ende des Gleitstucks 1 1 normalerwei- 
se durch die unter Einwirkung der Feder 29 stehende 10 
Fuhrungskugel 28 nach unten gedruckt wird. kann das 
Gieitstuck 1 1 den vertikalen Versetzungen des Stiftes 15 
und des Metalltragers 16 unmittelbar folgen. 

Die Fig. 5 bis 8 zeigen ein zweites Ausfuhrungsbei- 
spiel der erfindungsgemaOen Sage, das sich von dem 15 
vorbeschriebenen ersten Ausfuhrungsbeispiel in zweifa- 
cher Weise unterscheidet. Der eine Unterschied besteht 
darin.daB beim zweiten Ausfuhrungsbeispiel ein zusatz- 
licher Schmiermittelspender vorgesehen ist zur Liefe- 
rung von Schmiermittel zum exzentrischen Stift 15, 20 
rechteckigen Metalltrager 16 und Gleitblock 17. Der 
andere Unterschied besteht in einem geanderten 
Spannmechanismus 55, der gegenuber dem Spannme- 
chanismus 36 beim ersten Ausfuhrungsbeispiel eine ge- 
anderte Befestigung des Spannbandes aufweist. Die 25 
gleichen Teile wie die in den Fig. 1 bis 4 gezeigten sind 
in den Fig. 5 bis 8 mit gleichen Bezugszeichen versehen. 

GemaB den Fig. 5 und 6 ist ein Paar von Oldurchlas- 
sen 50 im hinteren Ende des Gleitstucks 1 1 ausgebildet, 
die sich vertikal durch dieses hindurcherstrecken und 30 
bei der Fuhrungsnut 18 des Gleitblocks 17 munden. Ein 
dritter Schmiermittelspender 51 ist zwischen den ersten 
und zweiten Fuhrungsrollen 12 bzw. 22 vorgesehen. 
Dieser besteht aus einem flachen, mit Schmiermittel ge- 
tranktem Schwamm, der in eine Aussparung im Werk- 35 
zeuggehause 3 eingesetzt ist. Der Schmiermittelspender 
51 hat eine sich durch diesen erstreckende Offnung 52, 
in die ein Schmiermittel wie Schmierfett eingefiilit ist. 
Wenn somit das Gieitstuck vorwartsbewegt wird, gelan- 
gen die Oldurchlasse 50 des Gleitstucks 11 unter die 40 
Offnung 52 des Schmiermittelspenders 51, so daB diesen 
das Schmiermittel aus der Offnung 52 zugefuhrt werden 
kann. 

Wie Fig. 7 zeigt, ist der exzentrische Stift 15 iiber eine 
Tragmanschette 53 in den Metalltrager 16 eingepaBt. 45 
Auf den Metalltrager 16 sind auf entgegengesetzten 
Seiten des Stiftes t5 ein Paar Nadelrollen 54 aufgesetzt. 
die geeignet sind, auf der Fuhrungsnut 18 des Gleit- 
blocks 17 zu rollen. Somit kann der Metalltrager 16 iiber 
die Nadelrollen 54 entlang der Fuhrungsnut 18 gleiten. 50 

Wie am besten aus Fig. 8 ersichtlich ist, enthalt der 
Spannmechanismus 55 einen Korper 56, einen Hand- 
griff 58, einen Spannhebel 59 ein kettenartiges Spann- 
band 61 und ein Eingriffsteil 62. Der Korper 56 wird an 
seinem hinteren Ende von einer Stutzwelle 57 des 55 
Werkzeuggehauses 3 getragen und erstreckt sich paral- 
lel zum Sageblatt 30. Der Korper 56 ist an der unteren 
Oberflache seiner Vorderendes mit einer im wesentli- 
chen umgekehrten V- formigen Spannflache 56a ausge- 
bildet Der Handgriff 58 hat einen schraubenformigen eo 
Schaft 58a, der in den oberen Abschnitt des Korpers 56 
eingeschraubt ist. Der Spannhebel 59 ist in der Mitte 
drehbar auf einem Stift 60 gelagert und weist einen 
kurvenformigen Bereich 59a, der mit der unteren Ober- 
flache des schraubenformigen Schaftes 58a des Hand- 65 
griffs 58 in Eingriff ist, und einen Verbindungsbereich 
596 auf. Das Spannband 61 ist mit einem Ende schwenk- 
bar an dem Verbindungsbereich 59b des Spannhebels 59 



angelenkt. Das Eingriffsteil 62 ist auf der Unterseite des 
hinteren Endes des Korpers 56 befestigt und besitzt eine 
Aussparung 62a fur den losbaren Eingriff mit dem ande- 
ren Ende des Spannbandes 61. Ein Werkstuck kann zwi- 
schen der Spannflache 56a des Korpers 56 und dem 
Spannband 61 gehalten werden. Zu diesem Zweck wird 
das Spannband 61 mil der Aussparung 62a in Eingriff 
gebracht. Der Handgriff 58 wird gedreht, so daB der 
Schaft 58a gegen den kurvenformigen Bereich 59a be- 
wegt und der Spannhebel 59 so geschwenkt wird, daB 
das Spannband 61 angezogen wird. Dadurch kann das 
Werkstuck fest gehalten werden. 

Ein Positionierungsstift 63 entspricht der Positionie- 
rungsschrauben 32 fur das Sageblatt 30 beim ersten 
Ausfuhrungsbeispiel, und in einer Schichtstruktur 64 ist 
der zweite Schmiermittelspender 26 zwischen zwei 
Gummiplatten 27 angeordnet. 

Die Wirkung der beiden Anderungen gegenuber dem 
ersten Ausfuhrungsbeispiel ergibt sich aus der vorste- 
henden Beschreibung. Wenn das Gieitstuck 11 vor- 
wartsbewegt wird, befinden sich die Oldurchlasse 50 
unter der rechteckigen Offnung 52 des dritten Schmier- 
mittelspenders 51. Es geiangt dann in die Offnung 52 ein 
gefulltes Schmierfett in die Oldurchlasse 50, so daB das 
Schmierfett zu der Gleitflache zwischen den Nadelrol- 
len 54 und der Fuhrungsnut 18 des Gleitblocks 17 und zu 
der Tragmanschette 53 geliefert werden kann. 

Zusatzlich ermdglichen die beiden Nadelrollen 54 auf 
dem rechteckigen Metalltrager 16, daB dieser glatt in- 
nerhalb der Fuhrungsnut 18 des Gleitblocks 17 gleiten 
kann. 

Weiterhin ist das eine Ende des kettenartigen Spann- 
bandes 61 mit dem Verbindungsbereich 59b des am vor- 
deren Ende des Korpers 56 befindlichen Spannhebels 59 
verbunden, wahrend das andere Ende in Eingriff mit der 
Aussparung 62a im Eingriffsteil 62 am hinteren Ende des 
Korpers 56 gebracht werden kann. Wenn ein Werkstuck 
senkrecht zur Achse des Sageblattes 30 eingespannt 
werden soil, wird das Spannblatt 61 von der vorderen 
Seite aus zur hinteren Seite hin um das Werkstuck her- 
umgelegt. Die Bedienungsperson kann somit das Spann- 
band 61 in einfacher Weise handhaben, indem sie dessen 
freies Ende zu sich hin zieht. Das Einspannen des Werk- 
stucks kann daher ohne Schwierigkeiten mittels des Ein- 
spannmechanismus 55 vorgenommen werden. 

Patentanspruche 

1. Tragbare hin- und hergehende Sage mit einem 
Werkzeuggehause, einem von diesem umgebenen 
elektrischen Motor mit einer Ausgangswelle, einem 
langlichen Gieitstuck zum Halten eines Sageblatts 
und einer Vorrichtung zur Bewegungsumwandlung 
innerhalb des Werkzeuggehauses, um die Drehbe- 
wegung des Motors in eine hin- und hergehende 
Bewegung des Gleitstucks in Langsrichtung umzu- 
wandeln, dadurch gekennzeichnet, daB die Vor- 
richtung zur Bewegungsumwandlung, 
ein mit der Ausgangswelle (6) des elektrischen Mo- 
tors (5) in Eingriff stehendes Kegelrad (14), das um 
eine gegenuber einer senkrecht zur Langsrichtung 
des Gleitstucks (11) stehenden Ebene geneigten 
Achse drehbar ist, 

einen auf dem Gieitstuck (11) angeordneten Gleit- 
block (17) mit einer an seiner Unterseite senkrecht 
zur Langsrichtung des Gleitstucks (11) ausgebilde- 
ten Fuhrungsnut (18), und 

einen auf dem Kegelrad (14) exzentrisch zu dessen 
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Mine angebrachten Stift (15), der lose in die Fuh- 
rungsnut (18) des Gleitblocks(17) eingepaBt ist, 
aufweist, derart daQ wahrend des Betriebs des 
elektrischen Motors (5) das Gleitstuck (1 1) eine zu- 
sammengesetzte Orbitalbewegung mit einer Hin- 5 
und Herbewegung in Langsrichtung und einer 
Schwenkbewegung urn eine senkrecht zur Langs- 
richtung stehende Achse ausfuhrt 

2. Sage nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB weiterhin erste Fuhrungsrollen (12) zum Hal- 10 
ten des Gleitstucks (1 1) zwischen dessen Enden fur 
eine Fuhrung der Hin- und Herbewegung des 
Gleitstucks (11), 

zweite Fuhrungsrollen (22) Fur den Eingriff mit den 
Seitenflachen des Gleitstucks (11) fur eine Fuhrung 15 
der Hin- und Herbewegung und der Schwenkbe- 
wegung des Gleitstucks (1 1), und 
eine in Eingriff mit dem hinteren Ende des Gleit- 
stucks (11) stehende und dieses nach unten driik- 
kende Fuhrungskugel (28) vorgesehen sind. 20 

3. Sage nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB weiterhin, 

ein Paar von ersten Schmiermittelspendern (25) aus 
mit Schmiermittel getranktem Schwamm, die je- 
weils zu entgegengesetzten Seiten des Gleitblocks 25 
(17) im hinteren Bereich des Werkzeuggehauses (3) 
angeordnet sind, und 

ein zweiter Schmierrnittelspender (26) aus mit 
Schmiermittel getranktem Filz, der im mittleren 
Bereich des Werkzeuggehauses (3) um das Gleit- 30 
stuck (II) herum angeordnet ist, 
vorgesehen sind. 

4. Sage nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, 
daB weiterhin, 

ein Paar von Oldurchlassen (50) im hinteren Be- 35 
reich des Gleitstucks (11), die zur Fiihrungsnut (18) 
im Gleitblock (1 7) hin miinden, 
ein dritter Schmierrnittelspender (51) aus einem fla- 
chen, mit Schmiermittel getranktem Schwamm, der 
im oberen Bereich des Werkzeuggehauses (3) an- 40 
geordnet ist und eine rechteckige Offnung (52) auf- 
weist, die dem Paar von Oldurchlassen (50) gegen- 
uberliegt, wenn das Gleitstuck (11) vorwartsbe- 
wegtwird, 

ein um den exzentrischen Stift (15) herum angeord- 45 
neter rechteckiger Metalltrager (16), und 
ein Paar von auf gegeniiberliegenden Seiten des 
exzentrischen Stifts (15) auf dem Metalltrager an- 
geordneten Nadelrollen (54), 

vorgesehen sind, derart, daB bei einer Vorwartsbe- 50 
wegung des Gleitstucks (11) die Oldurchlasse (50) 
unter die rechteckfdrmige Offnung (52) des dritten 
Schmiermittelspenders (51) gelangen, so daB das in 
diesem enthaltene Schmiermittel zu den Oldurch- 
lassen (50) geliefert wird und weiterhin zur Gleitfla- 55 
che zwischen den Nadelrollen (54) und der Fiih- 
rungsnut (18) im Gleitblock (17) und zum Sitzbe- 
reich des rechteckigen Metalltragers (16) und des 
exzentrischen Stiftes ( 15) gelangt. 

5. Sage nach Anspruch I, gekennzeichnet durch ei- 60 
nen Spannmechanismus (36), der, 

einen an seinem hinteren Ende schwenkbar am 
Werkzeuggehause (3) befestigten Korper (37), der 
sich parallel zum Sageblatt (30) erstreckt und in 
seinem vorderen Bereich auf der Unterseite mit 65 
einer im wesentlichen umgekehrten V-formigen 
Spannflache (37 a) ausgebildet ist, 
einen Handgriff (39) mit einem schraubenformigen 
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Schaft (39a), der in den oberen Bereich des Korpers 
(37) eingeschraubt ist, 

einen drehbar zwischen seinen Enden am Korper 
(37) befestigten Spannhebel (40), dessen eines Ende 
mit dem unteren Ende des schraubenfdrmigen 
Schaftes (39a) des Handgrif fs (39) in Eingriff ist und 
dessen anderes Ende mit einer Vertiefung (40a) 
versehen ist, und ein Spannband (42), dessen eines 
Ende am hinteren Bereich des Korpers (37) befe- 
stigt ist und dessen anderes Ende in Eingriff mit der 
Vertiefung (40a) des Spannhebels (40) bringbar ist, 
aufweist. 

6. Sage nach Anspruch 1, gekennzeichnet durch ei- 
nen Spannmechanimus (55), der, 
einen an seinem hinteren Ende schwenkbar am 
Werkzeuggehause (3) befestigten Kdrper (56), der 
sich parallel zum Sageblatt (30) erstreckt und in 
seinem vorderen Bereich auf der Unterseite mit 
einer im wesentlichen umgekehrten V-formigen 
Spannflache (56a) ausgebildet ist, 
einen Handgriff (58) mit einem schraubenformigen 
Schaft (58a), der in den oberen Bereich des Korpers 
(56) eingeschraubt ist, 

einen drehbar zwischen seinen Enden am Korper 
(56) befestigten Spannhebel (59), der an einem Ende 
einen kurvenformigen, mit der unteren Oberflache 
des schraubenformigen Schaftes (58a) des Hand- 
griffs (58) in Eingriff stehenden Bereich (59a) und 
am anderen Ende einen Verbindungsbereich (566) 
besitzt, 

ein Spannband (61), dessen eines Ende mit dem 
Verbindungsbereich (59b) des Spannhebels (59) 
verbunden ist, und 

ein an der Unterseite des hinteren Endes des Kor- 
pers (56) befestigtes Eingriffsteil (62% das eine Aus- 
sparung (62a) fur einen losbaren Eingriff mit dem 
anderen Ende des Spannbandes (61) besitzt, 
aufweist 



— Leerseite — 



39122 




FIG. 4 



3912227 




FIG. 7 




FIG. 8 



